Multiplatformovy Fidici systém REX kompatibilni
se systémem Matlab-Simulink

Zakladni vlastnosti:

Kompatibilita s globalné rozSirenym simulacnim systémem Simulink je hlavni ideou fidiciho
systému REX. Tim uZivatel ziskava vSechny jeho vyhody pro névrh vyspélych algoritma
fizeni. Pro plnohodnotné vyuZiti systému REX v3ak licence systému Matlab-Simulink neni
nutnd. DalSi dileZitou viastnosti je implementace standardniho rozhrani OPC, umoziujiciho
napojeni na vechny vyznamné systémy pro vizualizaci a operdtorské ovladani tizenych
procesi (SCADA aHMI).

Podporované platformy:
Pocitate PC alPC (pramyslova PC) a embedded PC s OS Windows 2000/XP,
Phar Lap ETS aWindows CE.NET.

Ovladace: PC+PLC WinCon 8000, USB moduly National Instruments, zasuvné karty
Advantech a Tedia, zatizeni s komunikaci Modbus RTU a TCP/IP, OPC servery DA

2.X, adalsi.
Struktura:
Strukturartidiciho systému REX je ztejma z nasledujiciho obrézku:
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RexDraw — graficky editor strategierizeni

RexComp — prekladat konfiguraci do bindrniho formétu

RexCore — jadro systému realného ¢asu

RexOPCsv — OPC Data Access server 2.0 pro systém REX

JavaREX — Rozhrani mezi systémem REX a aplikacemi v jazyku Java



Knihovna funkénich bloku:

Ridici systém REX obsahuje rozsahlou knihovnu funkénich bloki RexLib, v souéasné dobg
tvorenou vice nez 100 bloky. Na nasledujicim obrézku je uveden priklad jedné z podknihoven
RegLib pro primyslovou regulaci. Mezi jeji nejzajimavejsi bloky patii Pl DVA (PID regulétor
svestavénym pulsnim autotunerem), PSMPC (novy prediktivni regulétor typu , pulse-step*),
SC2FA (stavovy regul&or sautomatickym nastavovanim), FLCU (fuzzy regulator), PRGM
(programétor poZadované hodnoty).

dv mw bty ul v uc d u v p
dw mw mv
=P up uz R} . de | H=p pky de B DL
o dm e ON [ uz ar1 = dm de
P v P
tr ry ut Uzh HoRz ¥F SATE e def Hap SATE
hw  dep HLOC s OR3 e TBSY R P g E i IDBSYR Hu
Uz TER tw 4 wh Ak
[y T S aR4 tu ite b THSY T wre b dal w b
H sarp MC Sz U4 b TER Hhv ! ¥
Sl b pk e May  MmE taul
derIDU SELU ™ b N pg ; AN tram o ?EE; taul
dv  mw pHsp drmie Pt IH pk RUN . ML
sp my | H=p pv  UPpHub TUNE pnd B pi HLDO iIDEp
i pw dmw BH HE sar o, Ldtere PR OITUNE gk dapg B;i
T LS H5 TBERE pnd SETC
P dmu b b de BYMUR DM B3 LS FIDAT pb b ip= PP SOPDT
hiAH TAFF pdF
IH Tl DM hAJP s | pi MFR sk
i IH  SAT b mdw DK P ipz P ¥
ti de | Hip OWC  de pHmdw FIDMA P LG
d wp kp N e e L SC2FA
nd PIDGS scu
p o SATP SCU 7 x pl LLC
[ xopt u p2 -u W
FIDUI EEE sp B Up yp y YE ul =0 fopt P RLY
pw iz f HE B ir ul oy BEY v pd
gv mu b S HLD tst-.: : OM LS Hvw wrp 1l RUM rteEr ull pg
pﬂ ) _u:guN o YT FLCU Ssu BRE IE i E? ARLY
e [ Hin
T‘.\{r trt EEE t ., UF P U vk GRADS I Bsp$ U ¥k
SAT R HRPT oM OM hi HL| CLR FOUT
MAN o LLE 3 o,onot
EIDE FRGM it TSE _ ips  ER U v p
SAT iER oIF
sp dmxr 3 EELE I3P ,
pw  dmw f
T de SINT
hw  SAT R NSCL
hsH pe |
FSMPLC

Priklad konfigurace:

NiZze uvedeny obrazek ilustruje konfiguraci jednoduché regulaéni smycky se samo-
nastavujicim se PID reguldtorem Pl DMA, ktery ovlada servoventil prostiednictvim krokového
reguldoru SCU. Nalevo konfigurace pro simulaci v Simulinku (bloky MVD a SOPDT

predstavuji model servoventilu a procesu), napravo konfigurace pro fizeni realného procesu
vV systému REX.
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Reference:
§ Ridici systém mykaciho stroje
§ Ridici systém tryskového stavu nové generace
§ Aktivni tlumeni vibraci lopatek v aerodynamickém tunelu
§ Ridici systémy laboratornich aplikaci adali ...
Kontakt:

Vyrobce: www. rexcontrols.cz
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