Nastaveni appletu a dalSi detaily
(co v €élanku [1] neni)

Panel Settings (nastaven)

V tomto panelu je mozné ménit duleZité parametry vypoctu, zejména frekvencni rozsahy,
doby simulace a periodu diskretizace. Do textového pole miZzeme zadat realné ¢&islo, nebo
napsat fetézec “auto” (v tomto pfipadé se applet snaZzi pfisluSnou hodnotu nastavit sam).
MUzZeme ménit nasledujici parametry

Nyquist w min — dolni mez frekvenéniho rozsahu pro vypoCet a vykresleni
Nyquistovy kfivky v okné DS.

Nyquist w max — horni mez frekvenéniho rozsahu pro vypoclet a vykresleni
Nyquistovy kfivky v okné DS.

Regions w min — dolni mez frekvenéniho rozsahu pro vypocet a vykresleni region(
v okné RR (pro vSechny regiony stejnd).

Regions w max — horni mez frekvenéniho rozsahu pro vypocet a vykresleni region(
v okné RR (pro vSechny regiony stejna).

Cl. loop sim. time — celkova doba simulace uzaviené smycky.

Cl. loop LD time — ¢as, kdy za¢ne pUlsobit jednotkova skokova porucha na vstupu
systému (load disturbance).

Step sim. time - celkovd doba prechodové odezvy samotného systému bez
regulatoru (step response).

Sampling time — perioda diskretizace systému a regulatoru pro simulaci.

SF w min — dolni mez frekvenéniho rozsahu pro vypocet a vykresleni citlivostni
funkce (sensitivity function) v okné LP.

SF w max — horni mez frekvenéniho rozsahu pro vypoclet a vykresleni citlivostni
funkce (sensitivity function) v okné LP.

CSF w min - dolni mez frekvenéniho rozsahu pro vypolet a vykresleni
komplementarni citlivostni funkce (complementary sensitivity function) v okné LP.
CSF w max — horni mez frekvenéniho rozsahu pro vypoCet a vykresleni
komplementéarni citlivostni funkce (complementary sensitivity function) v okné LP.

VSechny tyto hodnoty se nastavi zpét na “auto”, jakmile definujeme novy model procesu v
okné PM.

Tlaéitko Stop

Pokud zvolime nevhodné periodu diskretizace nebo doby simulaci, muZze simulace
prfechodové charakteristiky a uzaviené smycky trvat neunosné dlouho. K pred€asnému
ukonceni simulaci slouzi pravé tlacitko Stop. Aktualni simularni ¢as je prabézné vypisovan
ve stavovém Fadku.

Tlagitka Save, Clear, Delete, Del. all

Pokud mame vypoctené urdité regiony, které chceme uchovat, stiskneme tlacitko Save.
V8echny pravé zobrazené regiony zeSednou a zlstanou zobrazeny do té doby, nez je
vymazeme tlacitkem Clear. Tento postup je nutné pouzit, jestliZze navrhujeme robustni
regulator pro vice systémud. Tlacitko Delete vymaze aktualni vybranou specifikaci ze
seznamu a tlagitko Del. all vymaZe vSechny specifikace ze seznamu Design specifications
list (nikoliv vSak Sedivé regiony uloZené pomoci tlacitka Save).



Funkce tla€itek mySi v okné RR

Levym tlaCitkem mySi volime parametry regulatoru zcela libovolné. Po stisknuti pravého
tlaCitka mysi se zastupujici bod parametri regulatoru “zarovna@“ na nejblizsi hranici regionu.
Optimalni parametry regulatoru totiz obvykle leZi pravé na hranici regionu. Pokud kritérium
optimality volime tak, jak je popsano v ¢lanku [1], leZi na hranici vZdy.

Funkce tlagitek mySi v okné DS

Levym tlagitkem mySi pfiddvame nové navrhové specifikace. Pokud mame zaSkrtnut Gain
and Phase margins checkbox, jsou body blizko jednotkové kruZznice a zaporné realné
poloosy automaticky zarovnany a zobrazeny jako bezpecnost v zesileni a ve fazi. Pravym
tlaCitkem mysi pak vybirdme nejblizSi bod (specifikaci). Bod je zvyraznén v seznamu Design
specification list a v textovych polich na levo od tohoto seznamu je mozné jej editovat.
RovnézZ je zvyraznén pfislusny region v okné RR.

Funkce tla€itek mySi v seznamu Design specifications list

Kliknutim levym nebo pravym tlacitkem vybereme bod k editaci a zvyraznime pfislusny
region. Pokud dvakrat kliknem na urcity bod, je bod i region docasné skryt, coz je
signalizovano napisem "not active". Opétovnou aktivaci provedeme znovu dvojitym kliknutim.

Pohyb v grafech a zména méritek

Pohybovat se v grafu mizeme pomoci ¢ty tladitek s pFisluSnymi Sipkami, po prvnim stisknuti
tlacitka i kurzorovymi Sipkami na klavesnici. Zménu méfitka provadime tlacitky zoom+ (vétsi
detail) a zoom- (menSi detail). Automaticikou volbu méfitek docilime tlaCitkem auto. Akci
zoom+ provedeme nejpohodingji vyznadenim obdélniku pfi stiskutém tlacitku mysi. VSechny
tyto operace lze zakazat pokud odskrtneme zoom checkbox.

Model systému ve tvaru SOPDT

V praxi velice ¢asto uzivany model je systém druhého fadu s dopravnim zpozdénim (second
order plus dead time). V tomto pfipadé jednoduSe zadame zesileni (gain), dopravni zpozdéni
(delay) a prvni resp. druhou ¢asovou konstantu (first resp. second time constant).

[1] Navrh regulatoru po internetu: www.PIDlab.com



